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CHCNAV

EL TiPI 3D SLAM
LAZER TARAYICI +

GNSS RTK SISTEMI

Yeni RS10, RTK, lazer tarama ve gorsel SLAM teknolojilerini entegreli tek bir platforma tasiyarak hem ic
hem de dis mekandaki 3D tarama ve o6lgim projelerinizi daha verimli ve dogru bir hale getirir. RS10
haritacilik, insaat ve BIM profesyonellerinin haricinde tarim ve ormancilik olgimleri, enerji nakil hatti
denetimleri, stok hacim hesaplama projeleri ve yer alti veri toplama gibi uygulamalar igin ¢cok yonlu bir ¢6zim
sunar. RS10 ile GNSS sinyallerinin zayif oldugu veya hi¢ olmadidi alanlarda rahatlikla 6lgim yapabilir,
projelerinize esneklik ve dogruluk kazandirabilirsiniz. Hem geleneksel GNSS 6lgimini hem de yenilikgi 3D
lazer taramayi bir araya getiren RS10 saha galismalarinizi basitlestirir ve veri gtvenilirligini artirir.

GNSS VE SLAM BIRLESIMI

RS10, CHCNAV'In GNSS teknolojisi
gelistirmedeki Ustin  birikimi  ve uzmanlig
sonucunda Uretilmistir. 4. nesil hava dielektrik
GNSS antenine sahip olan bu cihaz, ¢esitli zorlu
ortamlarda 3 cm'den daha iyi RTK
konumlandirma dogrulugu sagdlar. Sistemin
yuksek hassasiyetli LiDAR'I, i¢ HD kamera ile
birlestiginde RTK, lazer ve goérsel SLAM
entegreli 5 cm'lik mutlak o6lgim dogrulugu
saglar. Ayrintil mimari 6lgimlerden karmasik
altyapi projelerine kadar RS10, profesyonellere
zengin ve dogru verileri verimli bir sekilde
toplamak i¢in ihtiyag duyduklari araglari saglar.

LUP KAPAMA OLMADAN
VERIMLI CALISABILME

Yiksek hassasiyeti GNSS ve SLAM
teknolojilerinin entegrasyonu, el tipi tarayicilar
icin veri toplama surecini siklikla
karmasiklastiran  geleneksel lup kapatma
ihtiyacini ortadan kaldirir. Baslangi¢c noktasina
dénmeden rota planlamayi miimkin kilan RS10,
saha verilerinin toplanmasini kolaylastirir ve
projeleri tamamlamak igin gereken zaman ve
cabayi 6nemli dlglide azaltir.

SFIX TEKNOLOJISI

RTK gezici modunda calisan yenilikgi SFix
teknolojisiyle RS10, GNSS sinyalinin zayif
oldugu veya hi¢ olmadigi, geleneksel RTK
Olgumlerinin calismadigi bir alana girdiginde,
LiDAR ve Visual SLAM verilerinden dogru nokta
koordinatlarini hesaplayacaktir. Bu teknoloji,
uydu sinyalleri olmadan 1 dakika iginde 5 cm'lik
bir hassasiyet saglayarak kapali alanlarin ve
kentsel kanyonlarin arastirlmasinda yeni
olanaklar sunar.

CHCNAYV - RS10

REAL-TIME VERiIi GOSTERIMI

Guglu bir dahili islemciye sahip olan RS10, post-
process ihtiyaci olmadan dogrudan sahada
cografi referansli nokta bulutlari olusturarak
gercek zamanhh SLAM vyetenekleri saglar.
Toplanan  verilerin es zamanh  olarak
gorulebilmesi sayesinde kullanicilar, tam ve
ayrintili  bir tarama saglamak icin aninda
ayarlamalar yapabilir. RS10, 13.000
metrekareye kadar genis alanlari gercek
zamanl olarak haritalandirabilir; bu da onu
zaman ve dogrulugun kritik oldugu hizli veya
karmasik 6lgiim projeleri igin ideal kilar.

iC VE DIS MEKANLARDA
KESINTISIZ CALISMA

RS10'un ek cografi referans noktasina ihtiyag
duymadan ayni koordinat sistemini kullanabilme
yetenedi sayesinde ic ve dis mekanlar
arasindaki gegis kusursuzdur. Kullanicilar
SmartGo veya LandStar™  yazilimlarini
kullanarak istenen koordinat sistemini dogrudan
sahada segcebilir, bdylece hem dis hem de i¢c
ortamlarda tutarli, basitlestirilmis ve dogru veri
toplama saglanir.

VI-LIDAR TEKNOLOJiSi

RS10'un Vi-LiDAR teknolojisi, erisimi zor
noktalarin  dlgimleri icin  GNSS  gezici
yeteneklerini lazer taramayla birlestiren yeni bir
RTK 6lgim modu sunar. LandStar™ yaziliminin
ekranindan Olgulecek noktanin basitce
secilmesiyle, RTK baslangic cizgisi ile LiDAR
nokta bulutunun kesisme noktasindan 15 m
icerisinde 5 cm hassasiyetle U¢ boyutlu
koordinatlar gergek zamanli olarak hesaplanir.




RTK Kullanicilarina

Calisirken
Degistirilebilir Batarya
CHCNAYV LandStar™
yazilimi ile kolaylkla ve

ek egitim ihtiyaci olmadan
gezici modda c¢alisilabilir

Tek batarya ile 60 dakika
¢alisma suresi ve cihazi
kapatmadan degistirilebilen
batarya ile kesintisiz calisma

CHCNAV

TEK CIHAZ,
IKi FARKLI URUN

Hassasiyet Uyarilari
ve Gosterimi

SmartGo yazilimi ile ¢calisma
sirasinda anlik hassasiyetleri
goruntuleme ve yerinde
iyilestirebilme imkani

Otomatik Cizim

Fonksiyonlu Yazilim

CHCNAYV yazilim ekosistemi
ile RS10 verileri CoProcess
yazilimina génderilerek
aninda ¢izim cikarilabilir

CHCNAYV - RS10



Uriin

Mutlak Dogruluk

Bagil Dogruluk
Glg Kaynagi

Tek Batarya ile Calisma
Sresi®

Veri Depolama
Gorls Acisi

Agirhk

Lup Kapamadan Calisma
Anlik Hassasiyet Gorlintlleme

Laser Sinifi

Menzil

Kanal Sayisi

Nokta Bulutu Kalinhgi
Menzil Kapasitesi

Gorus Acisi (Yatay)
Yatay Ac¢l Hassasiyeti
Gorus Acisi (Dusey)

Maksimum Nokta
Sayisi

Segilebilir Tarama Hizi
Geri Donls Sayisi
Dalga Boyu

Kanal

GPS
GLONASS
Galileo
BeiDou
QZSss
NavIC/IRNSS
PPP

SBAS

(K

W
RS10(16-kanal) RS10(32-kanal)

Y:<5cmRMS™
D: < 5 cm RMS™

<1cm
Calisirken degistirilebilen Lityum
batarya, Tasinabilir sarj adaptori
1 saat

512 GB
360° x 270°
1.9 kg (GNSS ve 1.7 kg (GNSS ve
batarya dahil) batarya dahil)
Var
Var

Class 1 Eye Safe

0.05-120m 0.5-300m
16 32
2.cm 1cm
80m @10% yansima
(5—12kanallarr) 80 m @10%
50m @10% yansima(1-4, yansima

13 -16 kanallari)
360°

0.18° (10 Hz)
30° (-15° +15°) 40.3°(~20.8° ~ +19.5°)

320,000 nokta/sn 640,000 nokta/sn

10 Hz
2

905 nm

1408 kanal ve iStar2.0
L1C/A, L2C, L2P(Y), L5
L1, L2, L3*

E1, E5a, E5b, E6*

B1l, B2l, B3I, B1C, B2a, B2b
L1C/A, L1C, L2C, L5, L6
L5*

B2b-PPP
EGNOS (L1, L5)

Real Time
Kinematik (RTK)®

Post-Processing
Kinematik (PPK)

PPP
Yuksek Hassasiyetli
Statik

Statik ve
Hizli Statik

Diferansiyel Fark

Gorsel Yardimli Konumlama

IMU Hizi
Otomatik Baslatma

Post-Process
Yikseklik Dogrulugu

Post-Process
Konum Dogrulugu

Kamera Sayisi
Cozunurlik
Sensor Boyutu
Piksel Boyutu
Gorus Agisl

Calisma Sicakligi
Depolama Sicakligi
Koruma Sinifi

Nem (calisma)

Girig Voltaji
Gug Tuketimi
Batarya Kapasitesi

SmartGo

_CoPre Akilli Veri
Isleme Yazilimi

CoProcess Obje Cikarma
Yazilimi

LandStar
Uygulamasi

H: 8 mm + 1 ppm RMS

V: 15 mm + 1 ppm RMS

Baslatma Suresi: <10 s
Baslatma Guvenilirligi: >99.9%

Y:3mm + 1 ppm RMS
D: 5 mm + 1 ppm RMS

Y: 10 cm
D: 20 cm

Y:2.5mm + 0.1 ppm RMS
D: 3.5 mm + 0.4 ppm RMS

Y:2.5 mm + 0.5 ppm RMS
D: 5 mm + 0.5 ppm RMS

Y:0.4mRMS
D:0.8 m RMS

Var

200 Hz
Var

0.005° RMS pitch/roll,
0.010° RMS heading

0.010 m RMS yatay,
0.020 m RMS dikey

3
15 MP (5 MP*3)
2592 (H) x 1944 (V)
2.0 um
210° x 170°

-20°C +50°C

-20°C +60°C
1P64® (IEC 60529’e gore)

80%, yogusmasiz

9-20V DC
<30 W
24.48 Wh

Proje Ozellikleri Segimi, Anlik Tarama
Gorlntlleme vb.

POS isleme, Veri Dengeleme,
Nokta Bulutu Uretme, Modelleme

Obje Cikarma, Yol Objeleri Cizimi,
Hacim Hesabi vb.

Topografik Olgtim, Nokta ve Hat
Aplikasyonu, Yiikseklik ve Cephe Olclimi

*Tuim &zellikler haber vermeksizin degistirilebilir..

(1) CHCNAV test kosullarina gére. (2) Tipik gézlenen degerler. (3) Uyumludur ancak BDS ICD, GLONASS,
Galileo, QZSS ve IRNSS ticari hizmet taniminin kullanilabilirigine baghdir. GLONASS L3, Galileo E6, QZSS L6
ve IRNSS L5, gelecekteki donanim yazilimi ylikseltmesiyle saglanacaktir.

(4) Dogruluk ve giivenilifik agik havada, multipath etkisi olmadan, optimum GNSS geometrisi ve atmosferik
kosullar altinda belirlenir. Performanslar minimum 5 uydunun ve &nerilen genel GPS uygulamalarinin takip
edildigini varsaymaktadr.. (5) Sigramaya, suya ve toza dayaniklidir ve kontrollii laboratuvar kosullarinda IEC
standardi 60529 kapsaminda IP64 derecesi ile test edilmistir.
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