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CHCNAV RS7

El Tipi Gercek Zamanlh 3D LIDAR Tarayicl
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» Yiiksek Tarama Hizi ve Ultra Genis Goris Alani ile Tam Kapsama

RS7, saniygde 1,15 “f‘”)“?” rl“loktaya kadar noktIa yakalgma 360° x 189°'ik ultra genis gorls alani sayesinde, manuel
hizina sahip yeni nesil bir LiDAR tarayiciya sahiptir ve ince ¢ ayarlamalarina gerek kalmadan tavanlari ve koseleri
nesneleri ve yiizey dokularini ylksek hassasiyetle yakalar. yakalayarak eksiksiz ve dogru taramalar elde eder.

» HD Renklendirme ve Piksel Diizeyinde Gerceklik Olusturma

MOE

» Bulut Tabanli Islemeye Sahip Genisletilebilir Mimari

+ Sony binning teknolojisine sahip cift 12 MP HD kamera, dustk isik
kosullarinda daha keskin gortintller sunar.

+ CHCNAV HPGS 2.0 motoru, gergek renkli sahne yeniden
yapilandirmasi icin 3D Gaussian Splatting modelleri olusturarak
gorsel gercekciligi hassas geometrik detaylarla birlestirir.

RS7, acik donanim araytizi ve SDK destegiyle CHCNAV CoCloud ile entegre olan RS7, cihazdan buluta

genisletilebilir bir tasarima sahiptir. birlesik bir is akisi sunar. Saha verileri tek bir tiklamayla
ylklenir ve isleme otomatik olarak calisir. Nokta bulutlari,
ag modelleri ve 3B Gauss Splatting sonuclari kullanima
hazirdir.

» Uygulama

Mimari Olctimleme ic Mekan Tasarimi Kamu Guvenligi Kulttrel Turizm ve
ve Yenileme ve Adli Sorusturma Miras Koruma



» One cikanlar

RS7, CHCNAV'In bina ve i¢ mekan uygulamalar icin ylksek
performansli, alet sinifi el tipi LIDAR SLAM tarayicisidir. Yuksek
hassasiyetli INS ve SLAM'i birlestirerek ve 0,5°/saatten daha iyi
sapma kararliligina sahip bir IMU ile donatiimis olarak, yetersiz
ortamlarda istikrarli hareket takibi saglar.

1,15 milyon nokta/s, LIDAR, 360° x 189° ultra genis gorls alani, HD
goruntuleme, 3D Gauss Splatting ve cihazdan buluta is akislari ile
RS7, verimli ve uygun maliyetli 3D veri yakalama olanagi sunar.

» Ana Ozellikler

M Yiiksek Hizlh LIDAR
= 360°= o)
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Ylksek hassasiyetli IMU @
€
IMU sapma kararliligi

Saniyede 1,15 milyon noktaya kadar id
0,5°/saatten daha iyi

360° x 189° ultra genis gorus alani

HD Gérlntileme Sistemi Cift 12 MP Gelistirme Arayuzleri v~
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Acik donanim araylzl ve SDK'ya

sahip genisletilebilir tasarim

HD kamera ile dustik istk kosullarinda
daha net goriintiler saglar

+ 0,5%saat sapma kararliligina sahip yliksek
hassasiyetli bir IMU ile donatilan RS7, koridarlar
ve cok kath merdivenler gibi 6zellik bakimindan
zayif ortamlarda hareketi dogru bir sekilde izler.

+ Glgclu atalet performansi, geometrik ozelliklerin
sinirli oldugu durumlarda bile istikrarl ve eksiksiz
SLAM sonuclari saglar.




OZELLIKLER

» Sistem Performansi » lletisim
. Y: <3 cm RMS ™ 2.4GHz & 5GHz
Gergek Dogruluk i-Fi
Ll D: <3 cm RMS wn IEEE 802.11n/ac (U-NII-1/3)
Bagil Dogruluk <lecm®@ Bluetooth V5.3 (BR+EDR+BLE)
Yinelenebilirlik <2ecm®@ 1 x USB V3.0 Type-C port (veri indirme)

Giig Destegi

Kola entegre pil

Pil kapasitesi 47.5 Wh
Tek Pille Caligma Siiresi 150 dk. @
Giig tiiketimi 16W
Veri Depolama 512 GB
Agirlik(pil ile) 1200 g

Calisma Sicaklig

Koruma

» Lazer Tarayici

-20°Cto +50 °C
IP64 ™ ( IEC 60529)

Lazer trin simifi

Class 1 Eye Safe

Menzil

40 m @10% Yansima

Kanal
Max. verimli ol¢iim orami

Goriis agisi

Dalgaboyu

64

Tek Donus: 576 000 nkt/sn
Cift Donus: 1152 000 nkt/sn

360° x 189°
905 nm

» Konumlama ve Yon Belirleme Sistemi

GMNSS Sistemi

GPS: L1.L2,L5
GLONASS: L1,L2
BEIDOU:  B1,B2,B3
GALILEO: E1,E53,E5b

Port 1/4” montaj yivi

» istege Bagh Yazilimlar

Veri toplama kontroll, gercek zamanl

SmartGo yazilimi st
nokta bulutu gortntuleme, vb.

POS isleme, Ayarlama ve .iyilegtirme,

Nokta Bulutu Olusturma, 3B Modelleme.
CoPre akilli isleme

yazilimi Renklendirilmis Nokta Bulutlari, 3B A
Modelleri ve 3B Gauss Splatting (3DGS)
ciktilarini destekler.

Dahili CAD araclariyla nokta bulutu

CoProcess 2025 :
isleme

**Tim ozellikler onceden haber veriimeksizin degistirilebilir.

{1CHCMNAY test kosullarina gore, Dogruluk ve givenilirlik agik gokylizl, coklu yol etkisinden
anndinilmis, optimum GNS5 geometrisi ve atmosferik kosullar alunda  belirlenmistir,
Performanslar, en a2 5 uydu ve onerilen genel GPS uygulamalarinin izlenmesi varsayimina
dayanmaktadir.

{2) Laboratuvar kosullaninda olcilnbstir; gercek performans degisebilir,

(3) 25°C'de standart bir |aboratuvar ortaminda test edilmis ve elde edilmistir:

{#)5icramays, suya ve toza dayanikhdir ve kontrolll laboratuvar kosullarinda testedilmigtir.
|IEC 60529 standardina gore P64 derecesine sahiptir

IMU giincelleme hizi 500 Hz
Jiroskop sifir sapma kararlih@  0.5°/hr
Jiroskop serbest yiiriiyiis 0.01°~hr

Acc sifir sapma kararlihg: 10 ug

Acc serbest yiiriiyiis 0.017 m/sihr
» Kamera

Kamera Sayisi 2

Cozunirlik 48 MP

Sensor Boyutu 1/2ing

FOV 340°(Y) x 360°(D)

©2026 Shanghai Huace Mavigation Technology Ltd. Tum haklar sakhdir. CHCNAV ve
CHCMNAV |ogosu, Shanghai Huace Navigation Technology Limited'In ticari markalaridir,
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